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OBJETIVOS 
 

Com respeito a sistemas dinâmicos compostos de elementos mecânicos, elétricos, fluidos e térmicos, esta disciplina projeta que 
o aluno venha a desenvolver aptidões a: 

• Postular uma descrição do sistema e construir uma versão simplificada, usando elementos idealizados;  
• Especificar um conjunto adequado de variáveis e relacioná-las através de equações de elementos e leis de 

interconexão, explorando métodos de redes, métodos variacionais ou grafos de ligações, para obter um modelo 
matemático do sistema dinâmico; 

• Estipular modelos e aplicar técnicas para a sua identificação. 
 

EMENTA 
 

Introdução à modelagem de sistemas físicos: conceituações; modelos e seus significados. Representação e solução de modelos 
matemáticos. Simulação digital de sistemas dinâmicos. Modelagem física generalizada. Métodos teóricos de modelagem de 
sistemas: métodos de redes, métodos variacionais e grafos de ligações. Métodos experimentais de identificação de sistemas. 
Aplicações em sistemas eletrohidráulicos, eletromecânicos e termohidráulicos. 

 

PROGRAMA 
1. Introdução; 
2. Variáveis generalizadas e elementos de sistema; 
3. Elementos básicos em sistemas: 

• Elétricos; 
• Mecânicos; 
• Fluidos; 
• Térmicos; 
• Magnéticos. 

4. Dispositivos de conversão de energia; 
5. Interconexão de elementos de sistemas; 
6. Métodos sistemáticos para modelagem: 

• Grafos de ligação; 
• Variacional; 
• “Bond-Graph”. 

7. Identificação de sistemas dinâmicos. 
 

METODOLOGIA 
Ensino: 
• Aulas teóricas/expositivas, trabalhos usando ferramentas computacionais e apresentação de seminários. 
 
Avaliação: 
• Exames escritos e desempenho no desenvolvimento das atividades. 
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