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OBJETIVOS GERAIS 

Proporcionar o conhecimento de conceitos básicos e técnicas fundamentais de inteligência artificial aplicada à solução de 
problemas de controle e automação. 

 

EMENTA 

Introdução. Lógica e Dedução. Representação de conhecimentos. Controladores baseados em conhecimentos. Lógica nebulosa. 
Controladores empregando lógica nebulosa. Métodos de otimização numérica. Algoritmos genéticos. Introdução à Redes 
Neurais Artificiais. Aplicações de Redes Neurais em controle e automação. Sistemas inteligentes híbridos. Desenvolvimento de 
sistemas inteligentes. 

 

PROGRAMA 
1. Introdução. 
2. Lógica e Dedução 
3. Representação de Conhecimentos e Métodos de busca. 
4. Controladores Baseados em Conhecimento. 
5. Introdução à Lógica Nebulosa 
6. Controladores empregando lógica nebuloso. 
7.  Métodos de otimização numérica. 
8. Redes Neurais e controladores com aprendizado. 

 

METODOLOGIA 
Ensino: 
• Aulas teóricas, práticas, trabalhos usando ferramentas computacionais e ciclos de seminários. 
Avaliação: 
• Relatórios dos trabalhos e das experiências práticas e Apresentação de Seminários 
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