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OBJETIVOS GERAIS

Proporcionar o conhecimento de conceitos bésicos e técnicas fundamentais de inteligéncia artificial aplicada a solucdo de
problemas de controle e automagao.

EMENTA

Introducédo. Logica e Deducdo. Representaco de conhecimentos. Controladores baseados em conhecimentos. L 6gica nebul osa.
Controladores empregando légica nebulosa. Métodos de otimizagdo numérica. Algoritmos genéticos. Introducdo a Redes
Neurais Artificiais. AplicagBes de Redes Neurais em controle e automagdo. Sistemas inteligentes hibridos. Desenvolvimento de
sistemas inteligentes.

PROGRAMA

Introducéo.
L 6gica e Deducéo
Representac@o de Conhecimentos e Métodos de busca.
Controladores Baseados em Conhecimento.

Introducdo a L égica Nebulosa
Controladores empregando |6gica nebul 0so.

M étodos de otimizagdo numérica.
Redes Neurais e controladores com aprendizado.

O N O WDNPE

METODOLOGIA
Ensino:
Aulastedricas, préticas, trabalhos usando ferramentas computacionais e ciclos de seminarios.
Avaliagao:
Relatorios dos trabal hos e das experiéncias préticas e Apresentacéo de Seminarios
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