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OBJETIVOS GERAIS

Proporcionar ao estudante de Engenharia Elétrica um primeiro contato com os conceitos e técnicas fundamentais para
a analise e o projeto de sistemas analogicos de controle automatico, a serem complementados na disciplina Sistemas
de Controle II e Controle Digital.

EMENTA
Introdugdo aos problemas de controle. Defini¢do e classificagdo de sistemas. Modelagem matematica de sistemas
fisicos: fung@o de transferéncia e variaveis de estado. Aspectos da analise de sistemas descritos por fungdes de
transferéncia. Analise ¢ projeto de sistemas de controle utilizando o Espaco de Estados.

PROGRAMA
Introdugéo aos problemas de controle.
Defini¢do e classificagdo de sistemas: sistemas lineares e ndo-lineares, linearizacdo, monovariaveis e
multivariaveis, continuos e discretos, variantes e invariantes no tempo, a parametros concentrados e distribuidos,
deterministicos e estocasticos e com memoria e sem memaoria.
3. Modelagem matematica de sistemas fisicos: sistemas elétricos, mecanicos, eletromecanicos, térmicos e
hidraulicos
e  Representacdo no dominio do tempo: equagdes diferenciais e variaveis de estado;
e  Representagdo no dominio da freqiiéncia: fungéo de transferéncia;
e  Diagramas de blocos e de fluxo de sinal.
4. Aspectos da analise de sistemas: estabilidade, desempenho transitorio, desempenho em regime permanente e
robustez de um sistema.
5. Controladores PID — introducéo e aspectos praticos
6. Analise e projeto de sistemas de controle usando o Espago de Estados.
e Solugdo da equacido de estado
e  Estabilidade, controlabilidade e observabilidade
e  Formas canonicas
Realimentagdo de estado
Observadores de estado: ordem completa e reduzida
Realimentacdo em conjunto com observagio de estado
Seguidores de referéncia

N =

METODOLOGIA
Ensino:
e aulas tedricas, praticas e trabalhos usando ferramentas computacionais.
Avaliacdo:
e exames escritos
e relatdrios dos trabalhos e das experiéncias praticas
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