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OBJETIVOS GERAIS

Permitir o aprendizado de conceitos e técnicas fundamentais para a modelagem e analise de
sistemas dindmicos, necessdrios para o projeto de sistemas de controle. Ao final da disciplina o
aluno deve estar capaciatado a: entender os principios bésicos de funcionamento dos sistemas de
controle, obter modelos matematicos para sistemas fisicos e analisar as propriedades e o
comportamento de sistemas dindmicos.

EMENTA

Aspectos gerais da teoria de controle. Utilizagdo de ferramentas matemadticas para a modelagem
de sistemas: equagdes diferenciais e a diferengas, Tranformada de Laplace e Transformada Z,
fungdes de transferéncia e varidveis de estado continuas e discretas. Conversdo e simplificacdo
de modelos. Linearizagdo de sistemas ndo-lineares. Amostragem de sistemas continuos.
Simulagdo de sistemas. Introdu¢do a modelagem de sistemas dindmicos: elétricos, mecanicos,
eletromecanicos, fluidicos e térmicos. Andlise de estabilidade, controlabilidade e
observabilidade. Desempenho em regime permanente e em regime transitério para sistemas de
primeira e segunda ordem. Sistemas de ordem superior.

PROGRAMA
Introducio aos Sistemas de Controle
Modelos Continuos de Sistemas
Modelos Discretos de Sistemas
Simulagdo de Sistemas
Modelagem de Sistemas Dinamicos
Propriedades de Sistemas
Anélise em Regime Permanente
Andlise em Regime Transitorio
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METODOLOGIA
Ensino:
e Aulas tedricas com apoio de apostila e quadro (exercicios).
e Aulas de exercicios
e Experiéncias em laboratdrio
Avaliagao:
e Exames escritos
e Trabalhos
Data das avaliacdes:
e 29/09/2008 - 1* avaliacdo
e (05/11/2008 - 2% avaliacdo
e 08/12/2008 - 3* avaliagdo
o 17/12/2008 - 4" avaliacdo
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OBS: Endereco na internet para baixar material da disciplina: ftp://users.dca.ufrn.br/model




