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1- Um sistema com realimentação unitária tem a seguinte função de transferência de malha aberta, que relaciona a saída Y com a entrada U e com a perturbação N. 
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O objetivo é controlar a saída, supondo quês as perturbações também são medidas. Escolha controladores feedback e feedforward e selecione os seus parâmetros. Analise os resultados via simulação.
2- Um sistema com realimentação unitária tem a seguinte função de transferência de malha aberta:


[image: image2.wmf])

q

s

)(

p

s

(

)

r

s

(

)

s

(

G

+

+

+

=


em que 
[image: image3.wmf]5

p

3

£

£

, 
[image: image4.wmf]1

q

0

£

£

e 
[image: image5.wmf]2

r

1

£

£

. Selecione os parâmetros (todos reais) de um controlador atraso-avanço de fase, Gc(s)=Kc(s+a)/(s+b), de forma que o sistema em malha fechada tenha um desempenho robusto. Faça simulações no Matlab para comprovar o desempenho do sistema.
3- Considere o sistema descrito pelo modelo
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com modelo de referência 
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Implemente um controlador MRAC e utilize como entrada uma onda quadrada para avaliar o comportamento do sistema.

4- Discretize o sistema e o modelo de referência do exercício 3 com um período de amostragem de 0,2 s. Projete um controlador adaptativo auto-ajustável de dois estágios. Introduza limitações no sinal de controle e verifique o comportamento. Demonstre o desempenho do controlador através de simulações.
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