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	OBJETIVOS GERAIS
Oferecer ao estudante de Engenharia de Computação a oportunidade de implementar na pratica sistemas digitais de controle automático.


	EMENTA
Modelagem da planta. Estimação dos parâmetros de uma planta. Implementação de controladores Proporcional (P), Proporcional-Integrativo (PI) e Proporcional-Integrativo-Derivativo (PID). Aspectos práticos na implementação de controladores digitais. Implementação de controladores por realimentação de estado. Observadores de estado. Controladores adaptativos. Controladores deadbeat. 


	PROGRAMA

Experiências a serem realizadas

1- Levantamento dos parâmetros de uma planta de nível

2- Implementação do método recursivo de estimação de parâmetros

3- Implementação de controladores P, PI e PID

4- Aspectos práticos na implementação de controladores digitais

5- Implementação de controladores adaptativos auto-ajustaveis

6- Implementação de controladores por realimentação de estado

7- Implementação de observadores de estado

8- Controladores deadbeat

	


	METODOLOGIA
Ensino:SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h aulas praticas.

Avaliação:SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h relatórios das experiências

SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h 1ª avaliação – experiências 1, 2 e 3

SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h 2ª avaliação – experiências 4 e 5

SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h 3ª avaliação – experiências 6, 7 e 8

SYMBOL 183 \f "Symbol" \s 10 \h 4ª avaliação – 05-02-02
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