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1- TÍTULO: Implementação de controladores digitais por realimentação de estado
2- OBJETIVOS:


Implementação de controladores por realimentação de estado em uma planta física real e verificação do desempenho do sistema em função dos ganhos do controlador 

3- PROCEDIMENTO EXPERIMENTAL
· Implementar um controlador por realimentação de estado, ou seja,
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em que u(t) é a tensão aplicada ao motor e h1(t) e h2(t) são os níveis dos tanques 1 e 2, respectivamente.

· Variar os ganhos k1 e k2 e observar o comportamento transitório e em regime do sistema

· Introduzir um seguidor de referência degrau
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· Variar os ganhos e observar o comportamento do sistema


[image: image4.wmf]


Comentar todos os resultados obtidos.
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