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1- TÍTULO: Implementação de Controladores PID
2- OBJETIVOS:


Verificação das ações de controle Proporcional, Integrativa e Derivativa em uma malha de controle de nível

3- PROCEDIMENTO EXPERIMENTAL
· Implementar um controlador Proporcional com ganho Kp. Variar o ganho e observar o comportamento da resposta. Estabelecer a referência em 10 cm.

· Introduzir a ação Integrativa, variar os parâmetros do Kp e Ti e observar a resposta. Discretizar a parte Integrativa utilizando os métodos Forward e Tustim.

· Introduzir a ação Derivativa (com filtro), variar os parâmetros do Kp, Ti e Td e observar a resposta. Discretizar a parte derivativa utilizando o método Tustim.

· Variar a constante do filtro e comparar as diferentes respostas obtidas.

· Com a “melhor” sintonia obtida para o PID, modificar o controlador para PI-D e observar o comportamento da saída para uma referência do tipo escada (entre 10 e 15 cm).

· Apresentar os gráficos para as diferentes execuções do controle e analisar os resultados.

Equação do PID
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em que e(t)= r(t) – y(t)
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