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Considere um sistema em malha fechada com
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H(s)=1
Projete controladores P, PI e PID, utilizando os métodos de:

(a) Ziegler-Nichols

(b) C & C

(c) IMC com especificação de constante de tempo dada

(d) IAE

(e) ITAE

(f) Lugar das Raízes com especificações de sobre-sinal e tempo de estabilização dados

Faça o LGR para o sistema com os controladores projetados e simule a resposta ao degrau dos mesmos usando o Matlab/Simulink, mostrado os gráficos de MV e de PV.

Utilize a aproximação de Padé de 1ª ordem par o projeto do controlador pelo LGR e para a análise de todos os controladores.
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